SOLUTION n°_____ : L’Aspirant-Pirateur


Le prototype fonctionne à l’aide d’un moteur(1) dont la polarité peut être inversée. Celui-ci est lié à l’essieu arrière permettant de faire rouler les roues à l’intérieur des chenilles(2). Un bras latéral(3)  replié peut être déployé sur le coté du prototype pour frapper une balle. Une autre bras avant(4) se déplie en avant du prototype pour servir de guide au canon. Une courroie(5) est entraînée par un petit moteur(6) en marche continue qui permet d’envoyer une balle dans le canon. Le canon(6) n’est en fait qu’un replie arrondi à l’intérieur du prototype permettant de rediriger les balles emportées par la courroie. Une roue(7) comportant une seule dent sert de déclencheur d’arrêt pour le moteur.
Tout d’abord, un interrupteur permet de mettre le moteur électrique principal en marche. Celui-ci déclanche l’ouverture des deux bras repliés ainsi que de la courroie. En avançant, le prototype frappe la balle B du 2e but à l’aide de son bras pivot. Pendant le mouvement, une corde s’enroule tranquillement autour de l’essieu. Un ajustement précis permet au prototype d’éviter la balle A du 1er but et ainsi amener le bout du canon sur la balle C. La courroie entraîne cette balle à l’intérieur du canon et celle-ci est redirigée directement dans le but. Lorsque la corde attachée à l’essieu devient soudainement tendue, elle tire sur un interrupteur du moteur qui change sa polarité. Le prototype recule alors et revient vers l’aire de départ. Une roue comportant une seule dent se situant au dessus du bouton de marche du moteur permet au moteur de s’éteindre après un certain temps. Le prototype s’immobilise alors dans l’aire de stationnement. 
	1
	Moteur principal

	2
	Chenilles

	3
	Bras latéral

	4
	Bras avant

	5
	Courroie

	6
	Canon

	7
	Roue uni-dentée


Avantages :





Inconvénients :
- Atteinte de la balle C



- Conception Complexe

- Précision du canon avant
- Difficulté dans la précision des mouvements
